附件2：技能培训课程一、ABB机器人基础操作与编程
培训目的：
     机器人作为技术集成度高、应用环境复杂、操作维护较为专业的高端装备。为提高企业工程师对工业机器人的整体应用技能水平的提高，特此定制本次培训内容如下：
[image: ]
技能培训课程二、ABB机器人仿真软件的使用
培训目的：
     在产品制造的同时对机器人系统进行编程，可提早开始产品生产，缩短和上市时间。离线编程在实际机器安装前，通过可视化及可确认的解决方案和布局来降低风险，并通过创建更加精确的路径来获得更高的部件质量。本次培训内容如下：
[image: ]
技能培训课程三、ABB机器人高级编程
[bookmark: _Hlk69804681]培训目的：
     机器人作为技术集成度高、应用环境复杂、操作维护较为专业的高端装备，是先进智能制造不可或缺的重要执行机构之一。本次培训内容如下：
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技能培训课程四、电气控制及西门子PLC基础
培训目的：
     通过学习本课程，让学员从单个认识电气元件开始，通过自己动手配线完成PLC组装到独立完成PLC的I/O信号控制等编程、触摸屏的编程和通信等功能的学习。本次培训内容如下：
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技能培训课程五、运动控制-变频器+伺服电机
培训目的：
    通过本门课程的学习，使学员掌握伺服电机的选型相关技术要点、变频器的基本应用和参数设置、伺服电机的应用和参数设置方法、用PLC学习盒控制变频器和伺服电机学习标准程序的编程方法等。本次培训内容如下：
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技能培训课程六、运动控制-雷赛运动控制卡
培训目的：
通过本门课程的学习，使学员掌握运动控制卡控制多轴伺服电机所需的参数设置、初步掌握BASIC编程语言入门-十个基础指令编程方法等。本次培训内容如下：
[image: ]
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image6.emf
6月21日 6月22日 6月23日 6月24日 6月25日

9:00~10:30

培训开场+作业安全

运动控制卡的优势和特点

BASIC语言入门-十个基础指令

实机操作

BASIC语言入门-十个基础指令

实机操作

- -

10:30~10:45

10:45~12:00

运动控制卡与电机的通信

实机操作

BASIC语言入门-十个基础指令

实机操作

BASIC语言入门-十个基础指令

实机操作

- -

中午12:00~13:30

13:30~15:00

运动控制卡与电机的通信

实机操作

BASIC语言入门-十个基础指令

实机操作

运动控制卡控制三轴练习 - -

15:00~15:15

15:15~17:00

运动控制卡编程软件介绍

实机操作

BASIC语言入门-十个基础指令

实机操作

运动控制卡控制三轴练习 - -

下

午

课件休息

运动控制-雷赛运动控制卡



上

午

课间休息

午休时间

日期

课程 节次


image1.emf
5月17日 5月18日 5月19日 5月20日 5月21日

9:00~10:30

系统安全

IRC 5系统简介

输入输出

实机操作

基本指令与功能2

实机操作

编程与测试

实机操作

系统启动

实机操作

10:30~10:45

10:45~12:00

手动操纵机器人

实机操作

基本指令与功能1

实机操作

基本指令与功能2

实机操作

编程与测试

实机操作

系统启动与校准

实机操作

中午12:00~13:30

13:30~15:00

手动操纵机器人

 实机操作

基本指令与功能1

实机操作

基本指令与功能3

实机操作

系统备份与恢复

实机操作

搬运项目实训练习

15:00~15:15

15：15~17:00

各种坐标系的建立

实机操作

基本指令与功能1

实机操作

基本指令与功能3

实机操作

系统备份与恢复

实机操作

搬运项目实训练习



上

午

下

午

ABB机器人基础操作与编程
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课件休息
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5月24日 5月25日 5月26日 5月27日 5月28日

9:00~10:30 仿真软件介绍 在仿真软件建模 离线轨迹编程

Smart组件/创建动

态夹具

创建导轨

10:30~10:45

10:45~12:00建立工作站

调用仿真里面的模

型库，导入导出模

离线轨迹编程 设定工作站逻辑 创建变位机

中午 12:00~13:30

13:30~15:00使用仿真软件的功能 创建机械装置 碰撞检测监控/tcp跟踪 设定工作站逻辑 离线编程

15:00~15:15

15：15~17:00

在仿真软件手动操纵

机器人

创建工具 Smart组件/创建输送链 设定工作站逻辑 权限设定

Robotstudio仿真课程



上
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5月31日 6月1日 6月2日 6月3日 6月4日

9:00~10:30

机器人与PLC通讯

/PN

机床上下料仿真组件 初始化程序 机床上下料案例讲解压铸案例高级指令

10:30~10:45

10:45~12:00

机器人与PLC通讯

/TCPIP

机床上下料仿真组件机床上下料案例讲解压铸取件仿真组件 压铸取件案例讲解

中午 12:00~13:30

13:30~15:00 机器人与视觉通讯 安全区设定/中断程序机床上下料案例讲解压铸取件仿真组件 压铸取件案例讲解

15:00~15:15

15：15~17:00

机器人与视觉定位抓

取

原点检测程序/功能程序机床上下料案例讲解压铸案例高级指令 压铸取件案例讲解

下

午

课件休息

ABB机器人高级编程



上

午

课间休息
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6月7日 6月8日 6月9日 6月10日 6月11日

9:00~10:30

培训开场+作业安全

电气控制基础

西门子S7-200 SMART PLC入门

实机操作

PLC编程基础

实机操作

基础指令学习与案例练习

实机操作

威纶通触摸屏编程

实机操作

10:30~10:45

10:45~12:00

电气控制基础

实机操作

西门子S7-200 SMART PLC入门

实机操作

PLC编程基础

实机操作

基础指令学习与案例练习

实机操作

威纶通触摸屏编程

实机操作

中午12:00~13:30

13:30~15:00

电气控制基础

 实机操作

西门子S7-200 SMART PLC入门

实机操作

PLC编程基础

实机操作

基础指令学习与案例练习

实机操作

PLC盒整体应用项

目实训练习

15:00~15:15

15:15~17:00

电气控制基础

实机操作

西门子S7-200 SMART PLC入门

实机操作

PLC编程基础

实机操作

基础指令学习与案例练习

实机操作

PLC盒整体应用项

目实训练习

下

午

课件休息

电气控制及西门子PLC基础



上
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6月16日 6月17日 6月18日 6月19日 6月20日

9:00~10:30

培训开场+作业安全

工业电机的常用分类及选型

PLC控制变频器编程

实机操作

PLC控制多轴伺服的编程

实机操作

- -

10:30~10:45

10:45~12:00工业电机的常用分类及选型

伺服控制器参数设置

实机操作

PLC控制多轴伺服的编程

实机操作

- -

中午12:00~13:30

13:30~15:00工业电机的常用分类及选型

伺服控制器参数设置

实机操作

多轴伺服电机配合变频器应

用练习

- -

15:00~15:15

15:15~17:00

变频器参数设置

实机操作

PLC控制多轴伺服的编程

实机操作

多轴伺服电机配合变频器应

用练习

- -

下

午

课件休息

运动控制-变频器+伺服电机
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